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 Encoder ottico monodirezionale a 50 impulsi giro o bidirezionale a 25 impulsi giro adattabile ai motori serie 615, 
742, 752.
A l i me n t a z i o n e  6- 24 V d c .
Us c i t e  o p e n  c o l l e c t o r  ma x 30 V d c .
Il  s e n s o  d i  r o t a z i o n e  d e l  mo t o r e  t i p o  615 è  a n t i o r a r i o  c o l l e g a n d o  i l  p o s i t i v o  a  M1.
L ’ e n c o d e r  v i e n e  f o r n i t o  e s c l u s i v a me n t e  mo n t a t o  s u i  n o s t r i  mo t o r i .
T e mp o  t i p i c o  d i  s a l i t a  e  d i s c e s a :  70 n s .
Ma s s i ma  c o r r e n t e  d i  u s c i t a :  15 mA
V O  t i p i c o :  0,4 V
V  o u t  =  V d c  -  0,7 V

S e  n o n  g i à  p r e v i s t e  n e l l a  s c h e d a  d i  c o n t r o l l o  c o l l e g a t a  a l l ’ e n c o d e r , o c c o r r e  c o l l e g a r e  u n a  r e s i s t e n z a  d i  p u l l  u p  t r a  
c i a s c u n a  u s c i t a  e d  i l  p o s i t i v o  d i  a l i me n t a z i o n e  d e l l ’ e n c o d e r .
Il valore di detta resistenza è calcolato come 1/10 dell’impedenza di ingresso della scheda stessa e non deve 
c o mu n q u e  e s s e r e  i n f e r i o r e  a d  1 K O h m.

 O p t i c a l  e n c o d e r  mo n o d i t e c t i o n a l  w i t h  50 p u l s e  e v e r y  t u r n  o r  b i d i r e c t i o n a l  w i t h  25 p u l s e  e v e r y  t u r n  b u i l t  f o r  o u r  
mo t o r  t y p e  615, 742, 752.
P o w e r  6- 24 V d c .
O u t p u t  o p e n  c o l l e c t o r  ma x 30 V d c .
T h e  mo t o r  615 t u r n  C C W  c o n n e c t i n g  p o s i t i v e  v o l t a g e  t o  M1.  T h e  e n c o d e r  i s  s o l d  o n l y  a s s e mb l e d  w i t h  o u r
mo t o r s .
Up  a n d  d o w n  t i p i c a l  t i me  i s  70 n s
Ma xi mu m o u t p u t  c u r r e n t  15 mA
V O  t i p i c a l  0. 4 V
V  o u t  =  V d c  -  0,7 V
T h e  mo t o r  t u r n  C W  o r  C C W  d e p e n d i n g  t h e  o u t p u t  1 o r  2 g o  u p  b e f o r e .

If  n o t  p r o v i d e d  i n  t h e  c o n t r o l  c a r d , i t  i s  n e c e s s a r y  t o  c o n n e c t  a  p u l l  u p  r e s i s t a n c e  b e t w e e n  e a c h  o u t p u t  a n d  t h e  
positive power supply. The value of this resistance is calculated as 1/10 of the card input impedance and in any 
c a s e  mu s t  n o t  b e  l o w e r  t h a n  1 K O h m.
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Lo sfasamento tra Vout 1 e Vout 2 dipende dal senso di rotazione del motore

ENCODER UNIDIREZIONALE 50 IMPULSI

A

B
T

Vdc
Vout

0
VO

A/B = 50 ± 20 %

Tempo di salita e di discesa tipico 70 ns
Corrente massima in uscita 15 mA
VO tipica 0,4 V
Vout = Vdc -0,7 V


